yj Zestaw do projektowania

] | kodowania robotdw
X-KIT

NS 9251

NS 9253 3 x zestaw
NS9254 5 x zestaw

x

Wiek

= 8+

Szybki przewodnik
Micro USB

m Stuzy zardwno do fadowania, jak i przesytania danych.

m Upewnij sie, ze koncentrator jest wigczony podczas przesytania danych.

Zuzyty sprzet
elektryczny
i elektroniczny (WEEE)

C€E TR
— OSTRZEZENIA!
1. Produkt nie jest przeznaczony dla dzieci
® w wieku ponizej 3 lat. Zawiera mate elementy
- ryzyko zadtawienia.

(42) 630 04 88, fax: (42) 632 73 28 wiedzialnosci za ewentualne szkody.

<
N
5 e e e e g e -
2. Do uzytku pod bezposrednim nadzorem osoby o %
nowa szkota doroslej. N !
ul. POW 25, 90-248 tédz, 3. Nalezy zachowa¢ opakowanie lub/i instrukcie. % C*j C*J C*j 1
www.nowaszkola.com Zawierajq one wazne informacje mogace by¢ przydatne w przysztosci. z . :
tel. (42) 630 17 28, 4. Uzytkowanie niezgodne z zaleceniami zwalnia producenta od odpo- & Rozladowany Ladowanie Naladowany :
1




Zamontuj 2 kofa na piaécie za pomocq
2 otwordw na 0$. Jesli uzywasz két wydru-
kowanych w 3D, natéz na nie szpachle
przed montazem.

Aby wigczyé urzadzenie, naciéni i przytrzy-
maj przycisk wigczania przez 5 sekund.

Instalacja aplikacji X-KIT

https://www.aoseed.com/downloads/X-KIT {Q

Komputer z systemem Tablet z Androidem iPad

Windows Tablet z Androidem IOS 14.0 lub nowszy
Windows 7 lub nowszy ~ 10.0 lub nowszym

Koncentrator

8 portow wejicia/wyjicia

- Uniwersalne kolo
__. Portzasilania

Praycisk zasilania

Gniazda 28-pinowe Praycisk Start/Pauza

Portdanych micro-USB
Prayeisk reset

Specyfikacja - —

Oprogramowanie:
Windows / iOS / Android / modelowanie 3D / kodowanie / dru-

kowanie online
Sprzet:

Koncentrator XKIT / akcesoria / serwomotory / czujniki / potgczenie
USB / Bluetooth

) EE oo W

L L
- .!i serwomotor @) Cauinik @ ek @

L4 L d
L] .
ey /
Koncentrator o Kolo 0 Opona e Gumowe gasienice 0
u: Mapa @ Koleklulkowy @)  Dlugiekols @ Kotki @
USB° Oﬂoo Smm(:ocl@ Oihxlbowao
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Faza 3. tadowarka kotowa

System potaczen napedzany

serwomotorami Zaawansowany program

Zwiekszona liczba czeéci w pojezdzie odkrywa przed
dzie¢mi uktad mechaniczny.

Faza 4. Ognisty smok

Q [ Pasuje do czesci
=" < LEGOiinnych!
L

Zastosowany program

Ruchome ztgcza
umozliwiaja ruch
biomimetyczny

Kompleksowe zastosowanie wszystkich
elementow i wiedzy poznanej wczesniéj.

Wiele mechanizméw
ozywia stworzenie

Coraz bardziej Yo BT
. . Se Y

wymagaijgce i zabawne ,

roboty wcigz nadchodzg!

Eksploruj

LEGO Figure on Flery Dragon Ride

26
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Serwomotor @) czujnik @) Brzgezyk @)
Koncentrator () Kolo @ opona @  Gumowe gasienice
swbki @ Mapa @) Kolekkulkowy @  Diugiekotki @) Kotki @)

przewodnik
4
.

uss @ Obeegi @) osie @ Sworzefi osi @) Os kulkowa @)

Instrukcja gtéwna

Hej, witamy w Twojej wtasnej fabryce robotéw zabawkowych, X-KIT!
Dzieki temu pakietowi mozesz tworzyé nieograniczong liczbe robotéw-
-zabawek poprzez projektowanie 3D, tworzenie modeli, drukowanie
3D i kodowanie. Przygotuj sie na zanurzenie sie w $wiecie robotyki.
Zobaczmy, jak mozesz sobie z tym poradzi¢.

Przeglad

XKIT to wspdlny pakiet aplikacii i sprzetu.
Odwiedz strone infernefowq: hitps//en.ime3d.com

o -
=y {

Unlimited =

Robot Creation

Box X = KIT Aplikacja X = KIT
koncentrator/serwo/ czujnik/ztgcze Konstrukcja modutowa
/ Kodowanie graficzne / Pilot



Jak to dziata?

o000

i 000 .\
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Design 3D Print Assemble Code Run

Projekt Druk 3D Laczenie Programowanie > Urltlch;mlan}e
Wybierz gotowy projekt  Wyslij plik do drukarki ~ Polacz wydrukowane ‘Wykonaj i przeslij ozwolro otowi

Y o N . elementy z koncentratorem . dziataé lub steruj nim za

zlisty w aplikacji. 3D irozpocznij ty ,  pozadany program do ke i
Dostosuj projekt drukowanie postep uqu zgt?dnie robota, pam‘i'cl?a onsoli
wedlug wlasnej woli. elementéw projektu. z instrukcjami w aplikacjl.

Eksportuj plik do druku. wy$wietlanymi w aplikaciji.
Uwaga! Kolejnos¢ procesu jest elastyczna. Na przyktad uzytkownicy
mogq uruchamiaé sam koncentrator bez projekiowania, drukowania

lub programowania za pomocg bezposredniego zdalnego sterowania.

Lista czesci

TE oo W

serwomotor @) Caujnik @) Brzecryk @

® G W&

Koncentrator Q Kolo Q Opona Q Gumowe gasienice 0
‘k Mapa @ Kolekkulkowy @  Dhugiekotki @ Kotki @
4 \
-
uss @ obcess @ osie @  Sworedosi @  odkulkowa @

Faza 1. Parazaurolof

2

Dinssasr

0000
400 MR\

ﬁv e~ EA ) ¢
; ’f’ Pilot do grania
« A

Polaczenie pinowe

\h
L
v gl N\

Potaczenie kulkowe

Wyglad i konstrukcja

Faza 2. Unikajacy samochodzik

Dodano moduty
elektryczne Automatycznie unika
przeszkod

Latwe programowanie i zastosowanie modutéw
elektrycznych umozliwiaja dzieciom sterowanie robotem. Dodatkowa cz¢$¢ do montazu
czujnika




-

Konkurs na wozki widtowe

Ramie mechaniczne

Robot malarz

Kreatywne edukacyijne studium przypadku.
Progresywne dziefa

Faza 1.

Na koncentrato-
rze budowane
sg rézne wro-
dzaje zwierzqt,
samolotéw lub
statkédw. Czeéci
roznych projek-
tbw mozna do-
wolnie wymie-
nia¢ lub mie-
szaé ze sobq.
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Faza 2.

Auto z czedciami
elekirycznymi,
aby umozliwi¢
robotowi wiecej
funkcji - dzieki
prostemu progra-
mowaniu.

Faza 3.

Dodano emula-
cie sprzetu bu-
dowlanego,
korb, suwakéw
i innych czesci
mechanicznych,
aby realizowa¢
bardziej ztozo-
ne funkcie.

Kreatywne budowanie

Wyrzutnia ping-ponga

Faza 4.

Zaawansowane
zastosowanie
kombinacji pro-
gramowania i
mechaniki po-
zwala na reali-
zacje szeregu
zwierzqt biome-
chanicznych
i wielu innych.

Koncentrator
Przeglad

8 portéw wejscia/wyjscia - Zsilniki

-~ Uniwersalne kolo
_.. Portzasilania

mikro-USB
3 kontrolki

Przycisk zasilania

Gniazda 28-pinowe Preycisk Start/Pauza

Port danych miero-USB
Przycisk reset

2 czujniki - - 2diody LED RGB
podezerwieni

Sygnaty $wietlne
Sygnat mocy

Jesli sygnat zasilania $wieci na zielono, oznacza to, ze kon-
centrator dziata.

Sygnat Bluetooth

Jesli znak Bluetooth $wieci na niebiesko, oznacza to, ze kon-
centrator zostat pomyslnie potgczony z aplikacja.

Sygnat danych

Jezeli sygnat danych $wieci sie na zétto, oznacza to, ze
fransmisja danych jest wigczona lub programy sq gotowe do
dziatania.

Uwaga! Zardéwno sygnat zasilania, jak i sygnat
danych sq domyslnie wigczone.




Schemat wtyczek

(J [ J
RGB1 IR-1 IR-2RGB2

Instrukcja tadowania

Podczas fadowania:

Przy podtgczaniv modutéw elekiro-
nicznych jak serwa i czujniki nalezy
kierowa¢ sie schematem.
Nieprawidlowa instalacja moze spo-
wodowa¢ nieprawidtowe dziatanie
programu.

Silniki (M1/M2)

Mogg obraca¢ sie do przodu i do tytu,
wprowadzajqge koncentrator w ruch.

Diody RGB

Kolorowe $wiatta mozna wigczye,
manipulujgc liczbami wartosci RGB.

Czujnik podczerwieni

Czujnik podczerwieni rozpoznaje
czarne obiekty w odlegfosci 1-2 cm

(0,39-0,79 calal).

m Upewnij sig, ze przewdd jest podigezony do gniazda zasilania.

= Upewnij sie, ze przycisk zasilania @ jest wylgczony. Swiatto zasi-
lania iest orzvciemnione.

Roztadowany
— kolor szary

@
U Q Przewéd stuzy zaréwno do

| tadowania, jak i przesytania
kodu.
ksl

— kolor czerwony

tadowanie
Natadowany
— kolor zielony

Tracer (Kreslarz)

Automatycznie $ledzi
czarng linie za pomo-
cq wbudowanych
czujnikow podczer-
wieni.

Follower (Obserwator)
Obserwator utrzymuje
stalg odlegtos¢ od

obiektu, za kibrym po-
dgza.

A
»

Protector (Ochroniarz) Avoider (Unikacz)
Patroluje tylko teryto-  Omija przeszkode za
rium znajdujqce sie  kazdym razem, gdy
wewngirz czarnego  jg napotyka.
okregu.

e W
L= - - -
L

Spinner Winner (Zwycigzca)

Spinner obraca sie ze  Zwyciezca $wietuje,
wzrastajgcq predko-  poruszajgc sie Sciez-
sciq, a nastepnie kg litery V" z migaja-
zwalnia az do zatrzy-  cymi $wiattami.
mania.
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Odwracanie kierunku

Funkcje na etapie uruchamiania

Zdalny tryb sterowania

Uzytkownik bezprzewodowo steruje
robotem.

6 gotowych ruchéw

Joystick

22

Tryb programowania
Robot bedzie dziatat
tak, jok program uzyt-
kownika.

My Current Code ’/.

Informacje

Ruch

LED

Podtaczanie urzadzenia

o Uruchom/zatrzymaj
a 3 przestany program

Diwigk syreny

serwomotoru

Resetowanie
serwomotoru

Moduty elektroniczne

90°

I
180° » 0°

ey

Serwomotor

|Si’rownik obrotowy pozwar
ajgcy na precyzyjne sfero-
Wlonié Skﬁf)odoy;\/el zodpo-
wiedniego silnika potqczo-
nego z czujnikiem sprzeze-
nia zwroinego potozenia.
Obraca sie w zakresie ka-
fowym od 0° do 180°,
przy czym jego domysina
pozycja wynosi Q0°.

Ztgcza

o0
>
Czujnik ultradzwiekowy

Urzqdzenie elektronicz-
ne, kiore mierzy odle-
?Jfoéc' od obiektu doce-
Owego poprzez emisje
ultradzwiekowych fal
dzwigkowych i prze-
twarza odbity dzwiek
na sygnat elekiryczny.
Potrafi wykrywaé obier-
ty w swoim otoczeniu.

Kotek

Brzeczyk

Urzadzenie sygnalizujg-
ce dzwiek. Typowe za-
stosowania brzeczykow
obejmujq urzgdzenia
alarmowe, timery i od-
twarzacze melodii.

Podwdiny kotek na obu koncach.

W wigkszosci przypadkéw mozna
go uzywa¢ do potgczen pomiedzy
czedciq a czescig lub czedciq a pia-
stq. Mozna jq rowniez stosowac ja-
ko matq o$ zapewniajgcq swobodny
obrét.

Kotek kulkowy
Z kulistq gtowka na jednym koncu.

Mozna go zastosowaé na czesci lub
taczniku, kiory obraca sie o prawie

360°.
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Koncowki podwoine w ksziatcie kizyza.
Mozna jej uzywac do potqczen po-
miedzy czelciq a czescig oraz cze-
$cig a szczelinami osi w piascie.
Przenosi obrét silnika na kota, ogni-
wa lub inne czesci.

Dlugi kotek

Jedna diuzsza koAcdwka.

Mozna go uzywac do polgczen mie- Infuicyjne programowanie graficz-  Ponadfo zaleca sie, aby uzytkow-
dzy wieloma czesciami. Linki mozna ne umozliwia uzytkownikom tatwe  nicy mogli bezposrednio zastoso-
ustawia¢ obok siebie z mozliwosciq i swobodne programowanie ro-  waé gotowe programy w robocie.
swobodnego obrotu. bofa.

Uwaga! Ze wzgleddw bezpieczenstwa i uniknigcia uszkodzenia czesci,
do odtaczania ztgezy uzywaé nalezy szczypey.

.Instrlfkqu f]o u.!allkuql , s ‘o T T
Pobieranie aplikacji S ;3 = = N
. oo @ - ¢
Pobieranie na komputer z systemem | - G o
Windows: https//en.ime3d.com .I )

Moduty elektroniczne, takie jak  Uniwersalne porty na koncentrato-
czujniki i sitowniki, mozna akly-  rze pasujg do innych czujnikow i
wowa¢ zgodnie z  zaprogramo-  sitownikéw.

Pobieronig na Tob!’et/il:’odo z Androidem: waniem, fak aby robot mégt wy-
wyszukaj XKIT" w Google Play lub kona¢ dowolne dziatanie zgodnie
Appstore. Z zamierzeniami.

Uwagal Aplikacja XKIT jest zawsze bezptaina w wersji prob-
8 nej. Bezptatna jest tez akiualizacjal 21



/
y

4 L >
Zamontuj dwa kota z cze$ci X-KIT do akceleratora. Sprébuj zakrecié
kotem reka. Jesli sie nie krecg, zdejmij i zamontuj ponownie.

V4
.
/

NS F

Animowana instrukcja sktadania W' zestawie przygotowane sg
pomoze dzieciom w budowaniu  specjalnie zaprojekiowane fqczni-
modelu za pomocq wydrukowa- ki do fqczenia czedci.

nych czedci.

Funkcje na etapie kodowania

»aaQa

DDDD DOD D
IDDB BD D

Tryb puzzlowy Tryb blokowy
Intuicyjne programowanie za po-  Programowanie blokowe pozwa-
mocq puzzli graficznych umozli-  la wszystkim uzytkownikom na
wia matym dzieciom fatwe stero-  swobodne programowanie robo-
wanie robofem fa poprzez tgczenie blokow.

20

Przejrzyj i wybierz z ponad 60 projekt6w robotéw.

Aplikacja X - KIT

a Projektowanie
Tutaj zapisywane sg prace projektowe
i programistyczne stworzone przez
uzytkownikéw,

Ustawienia -
Ustaw e-mail/BGM/efekty dzwiekowe.

5 3 = Pilot
Szablony robotéw------ Ol .
= +e”  Bezprzewodowy panel sterowania

zapewnia pelng kontrole nad robotami.

Badac
Kategorie robotow ------- b =} i5. Naj iad Sci ki
Krélestwo Zwierzat / Liga Pojazdéw/ 9§ aktualizacje rozgrywek sa
Grupa konstrukeyjna / Pokaz fantasy publikowane tutaj.

XKIT zawiera ponad 60 robotow dla dzieci z 4 kategorii do wyboru.

".!:’ =] i L=

Krélestwo zwierzat Liga pojazdéw Grupa konstrukcyjna Pokaz fantasy

@ 4 By B AA 0
G gy S el T & cE g B0
- s S FEE e
o e 3w o b 0 o G o B
&5 L or e b e Gh e to- i LD aad

Powrét do strony gtéwnej ------

_. Lista czesci
Listy czeéci i modutéw

Opis robota -+ elektronicznych wydrukowanych

w3D.
--- Podglad robota 3D
Model 3D robota mozna
obejrzeé tutaj.
Instrukcja budowania -
Instrukeja krok po kroku
montazu wybranego robota. o . .
et 8 Bons “ Przejscie do kodowania
’ ’ Przejdz do trybu kodowania.
Drukowanie ‘- Projekt robota
Wydrukuj czesci Dokonaj modyfikacji
wybranego robota, projektu w oparciu
zapisujac czeéci w pliku o wybrany szablon robota.
STL i wysylajac go do
drukarki 3D.



Utwérz nowy projekt i S Przeélij projekt do chmury

Wréé do strony gléwnej -~ ---- Udostepnij projekt
~ Ustawienie rozmiaru gniazda
B
e a
2 % - Lupa
. * Wizualna pomoc przy
Skrzynka narzedziowa | a instalacji cze$ci podczas ich
z cze$ciami modulowymi - przeciagania.
g ]
g Ztacza
Obszar projektowy ----------- == Modele z 6 standardowymi
Przestrzeni robocza 3D ) l zlaczami do montazu.
& =89 50, g & ocun al

Przesun Obréé Skaluj Usuii  Kolor Replikuj Lustro Otwér

Uwaga! W prawdziwym $wiecie, aby dopasowaé ztqcza, nie mozna
skalowa¢ zadnej czeéci z wezesnie] wykonanymi otworami.

R 8L & &

Zawiera czesci z ponad 60 szabl rob . Moduly LS
mozna wykorzystaé do zupelnie nowego projektu. Head Body Limb Other
Obejmuje modele k6t i moduléw elektronicznych jak =~ -~~~ . Part
czujnik ultradzwiekowy, serwo lub pakiet serwo. Czesci

&o o -
Zawiera rézne cze$ci modul w postaci klockéw lub Linkage
czeéci LEGO. Polaczenie

Zawiera rézne zabawne naklejki, ktére mozna przyKlei¢ - *  Sticker ’ I‘ )

i polaczy¢ z wigkszoscig czesci bez uzycia ztczy.

Naklejka
Zawiera narzedzie do wykonywania otworéwdla oo N n
standardowych nasadek w modelu. Hole =
Otwoér e g
Zawiera narzedzie Tekst do generowania . A
" dardowych naklejek tek yeh. .
Tekst b

Do montazu czesci na piascie lub laczenia czesci z czgécia
wymagane jest uzycie ztaczy. W skrzynce narzedziowej ztaczy
dostepnych jest 6 typéw modeli zlaczy. Naklejki i teksty nie
wymagaja zlaczy.

10

Jezeli czeci nie zostang zamontowane, spadna na
plaszczyzne roboczg. Mozesz je edytowaé, a nastepnie
zainstalowaé ponownie lub usunaé.

H |
-
4 [ Regular
<
- | Tight
|
‘ Loose
|
| = 40s mmm aizence
o

Projekty LEGO sq zgodne z cze-  uniwersalne rozmiary gniazd

$ciami LEGO. w czeéciach mozna dopasowad
tak, aby jak najlepiej pasowaty
do zlqczy.

> ﬁ
A ne

-
(|

o)
[

naci$niecie przycisku ,print” {,drukuj”) po wykonaniu projekiu powoduie,
ze pokrojone pliki do druku sq juz automatycznie uktadane na plycie do
druku, kiérg mozna przesta¢ do drukarki 3d bezposrednio przez widi.

19



Kodowanie graficzne

< Po naciénieciu & dostepne sq dwa rézne tryby kodowania.
B
® a
b ¥ & - @ Programowanie blokowe
* [y a Bardziej wydajne, ale wciaz bardzo intuicyjne
. -\ L 4 -- programowanie blokowe pozwala
4o S o A i uiytkown.ikon:]wkxidymwiekuna swobodr.\e
A i P | Programowanie sterf\ilamero otem poprzez programowanie.
i 1 Latw.ad]gtgauczenialsi?iaPlilfacjado .
- e % A i Wicku praedszkolnym posmakewaé zabawy B
» “ - | Z programowaniem. ﬁ
a o IR K LN El Tylko na tablecie z Androidem/komputerze Ly
2 systemem Windows. S
W kazdym szablonie robota znajdujg sie 3 gotowe
kody, ktére uzytkownicy moga bezposrednio
‘wykorzystaé w robocie. Uzytkownicy moga
réwniez dokony dyfikacji na ich pod
Aplikacja umozliwia uzytkowni-  Lub stworzenia wtasnego projekiu W Bibliotece kodéw przygotowano ponad 40 gotowych kodéw, kté-
kom wybor aktualnego projektu  robota w oparciu o dane. re uzytkownicy mogq uzywaé bezposrednio w swoich robotach.
robota
o & s P il "
e ﬁﬁ"nq"“” == hb“ﬁ\\j
be— s GO @GO L0 BD \g. 9
— - Tom , — L
P— g fe) @ 8 & oo ﬁ - "
l l < DBAR &4 - ma<o -
SRR _-jf'w;u - 0) o BERAS A & =
O . sh A T A f fo o
- g t ‘ ¥ LD B4 o .Y e
e SR a @ * N ¥
i A ea i 4 .
LEGO fitters Auto parts N @ | » /w
e i
e
Y o 4 [[=¢ P : Pall: §3
) L 3 ¥ I
’ / / o £ ol
Connectors Linkages

XKIT przygotowat ponad 650 Podczas modelowania zwykte
czesci do projektowania przez  przecigganie czesci na siebie spo-
uzytkownikéw. woduje ich przycigganie

18 11



Utwérz nowy projekt ---
Wréé do strony gtéwnej ---
Wréé -

Zapisz swojg prace
w "Projects” (,Projektach”) P Pilot

-~ Polacz koncentrator

--- Schemat wtyczek podtaczenia modutu

elektronicznego

Zestaw narzedzi do programowania
Zawiera bloki kedujace X-KIT, zmienne i inne
niestandardowe bloki kodujace.

Start/Zatrzymanie programu
--- Przestane kody w koncentratorze mozna
uruchomié lub zatrzymaé, naciskajac ten

BibuatekamWE «raaa @
: przycisk.

Ponad 40 gotowych kodéw

przeznaczonych do P .
P ot --- Przesylanie kodu

bezpoéredniego uzycia lub Przeslij swéj kod do centrum.

modyfikacji przez

uzytkownikéw.

Pilot

Uruchom/zatrzymaj niestandardowy kod

Przestane kody w mozna lub

= 26 naciskaiaeten prayeck -- Podlacz koncentrator
Sygnat Bluetooth bedzie wiaczony, gdy
Wréé - koncentrator zostanie pomyslnie
podiaczony.
Brzeczyk
Gotowe s eee eczyl .
Mozna natychmiast ahywm:}s, Whaam? brzeczyka. Nalezy
zaprogramowanych ruchéw podtaczyé modut brzeczyka.

koncentratora.

Swiatta RGB
‘Wiacz $wiatla RGB pod
koncentratorem.

Panel do kierowania -----
Poruszaj ,panelem
Iierunkowym?, aby sterowaé
ruchem koncentratora.

Zresetuj serwo
Zresetuj serwo, aby obrcilo sie
do pierwotnej pozycji (90°).

Odwrécenie kierunku -« i
W razie potrzeby zmiert Sterowanie serwem
kierunek do przodu. Naciénij 4, aby serwo obrécito sie do pozycji 0°.
Naciénij v ,aby serwo obrécilo sie do pozycji 180°.
Diugie naciéniecie powoduje, ze serwo obraca sig w sposb ciagly.

W irybie zdalnego sterowania dostepnych jest & zaprogramowanych ruchow.

Tracer (Kreslarz) Protector (Ochroniarz) Avoider (Unikacz)
Automatycznie $ledzi  Patroluje tylko teryto-  Omija przeszkode za
czamq linie za pomo-  rium znajdujgce sie  kazdym razem, gdy
cqwbudowanych czuj - wewnatrz czarnego g napotyka.
nikéw podczerwieni.  okregu.

12

Skladany schemat podiaczenia moduléw elektronicznych.

Zestaw daje nieograniczone moz-
liwosci realizacii.

O O-mmmmmmm e O mmmmmmmmmm e B Xe}

Design 3D Print Assemble Code Run

Projekt Druk 3D ‘Eaczenie Programowanie N Ug{xch:mlan_]e
Wybierz gotowy projekt ~ Wyslij plik do drukarki Potacz wydrukowane Wykonaj i przeslij dogv[v - lmb °t°""f .
zlisty w aplikacji. 3D i rozpocznij elementy z koncentratorem,  pozadany programdo 92131 Ill( sterl-!x] nim za
Dostosuj projekt drukowanie postepujac zgodnie z robota. Polr."k'chl‘ onsoli w
wedlug wlasnej woli. elementéw projektu,  instrukgjami o aplikacjl.
Eksportuj plik do druku. wy$wietlanymi w aplikacji.

Proces tworzenia jest elastyczny. Na przyktad vzytkownicy mogq uru-
chomi¢ gotq baze bez projekiowania, malowania lub kodowania za
pomocq bezposredniego zdalnego sterowania.

Funkcje na etapie projektowania

X-KIT zawiera nonad 60 robotéw dla dzieci z 4 kateaorii do wvboru.

= & & =Y
Krélestwo zwierzat Liga pojazdéw Grupa konstrukcyjna Pokaz fantasy
il %0 B R A& O
G by Shed T G G S e B0
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Instrukcja z przyktadami robotéw z drukiem 3D

f’ u
Nieograniczony zestaw do tworzenia robotéw z drukiem 3D 5 \ S‘ i 'I
.\\\?
NN
@ ~ L |
Follower (Obserwator) Spinner Winner (Zwyciezca)

Obserwator utrzymuje  Spinner obraca sie ze  Zwyciezca $wietuje,
statg odlegtos¢ od  wazrastajgcq predko-  poruszajqce sie Sciez-
obiektu, za kiorym po-  $cig, a nastepnie kg litery V" z migaja-
daza. zwalnia az do zatrzy-  cymi $wiattami.
mania.

Uwaga! Nacisnij Tracer / Protector / Follower / Avoider, aby rozpo-
czq¢ ruch. Ponowne naciéniecie, zatrzyma ruch. Spinner / Winner
bedzie sie poruszat, dopoki nie zakonczy swojego ruchu.

Projekty
Nowy projekt
Tutaj mozna utworzy¢ zupelnie nowy
projekt, kod puzzlowy lub kod blokowy. |
Nasza misja: Inspiruj dzieci do nauki poprzez tworzenie. sy aekoty
e ®°7"" Istnieja 2 pliki kodu ze wzgledu na
o =T 2 tryllgl k:dowanla. Rozr(;'zlxe\ii je po
~ & & ,,. ikonach.
B o @ T
ﬁ ~ ‘ & . . Kod puzzlowy Kod blokowy

rzenie roznych robotéw-
-zabawek dzieki moduto-
wemu projekiowaniu 3D,
drukowaniu 3D i zabaw-
nemu kodowaniu.

&i . Produkt KIT to szybkie two-
L3

set 1% servoat @)

. 100

Set RGB light in

S H-KIT



Odkrywanie 2. Jakie urzqdzenia obstugujq aplikacje X-KIT2
Wiszystkie komputery PC, iPady i tablety z systemem Android.

3. Jaki jest minimalny wymagany rozmiar stotu drukujgcego
3D?

Rozmiar 100* 100 mm (3,94* 3,94 cala) wystarcza na pokrycie az
98% czeéci. Nasza obecna najwigksza czes¢ ma dtugose okoto 120
mm (4,72 cala), jednak jest to bardzo rzadki przypadek.

Najnowsze aktualizacje

i rozgrywek, samouczkow
nowosci sa juz dostepne!

4. Czy lista robotéw bedzie w przysztosci poszerzana, aby
nie stata sie zbyt przestarzata?

Absolutie to rozumiemy. Jesli $ledzisz naszq strone na Facebooku,
wiesz, ze jest mndstwo pomystow, kidre staramy sie przeksztatci¢ w no-
wio.L we modele. lista robotéw z pewnosciq jest stale aklualizowana. Co
Dron fazik Stoisko pokazowe wiecej, na stronie Eksploruj w aplikacji pojawia sie wiecej pomystow
na zabawe i nowe aktywnosci.
FAQ ¢ 1

1. Czy moge vzywaé XKIT bez drukarki 3D2

Bez drukarki 3D nasz uzytkownik moze sterowa¢ koncentratorem i mo-
dutami elekirycznymi, aby wykonywaé podstawowe ruchy. Jednak ce-
lem XKIT jest umozliwienie wigksze] liczbie oséb zblizenia sie do pro-
iektowania i drukowania 3D oraz czerpania radoéci z ptyngcej z nich
mocy.

Jedli obecnie nie masz drukarki 3D, mozesz:

|. Pobra¢ plik .STL (model 3D) na komputer i wydrukowaé go na dru-
karce 3D znajomego lub wspdtpracownika.

Il. Wysta¢ projekt do Shapeways lub i.materialise lub innego profesjo-
nalnego biura, kiére $wiadczqg ustugi druku 3D. Jest to opcija ptatna.

lll. Sprawi¢ sobie drukarke 3D na state, nigdy nie jest za pdznol Druk
3D fo naprawde wszechstronne i uzyteczne narzedzie.



