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ZUi sprzet 1. Produkt edukacyjny przeznaczony jest dia dzie-
yiny p Y1
I k ci powyzej 8 lat. Zawiera mate elementy
ele tryczny - ryzyko zadtawienia, zawiera baterie - ryzyko
. . zafrucia, urzqdzenie elekiryczne - ryzyko pora-
i elektroniczny (WEEE) oo
2. Do uzytku pod bezposrednim nadzorem osoby
E B\/ dorosle Smart Robot Car to zestaw edukacyjny kompatybilny z Arduino IDE.
3. Baterie, kiére nie sq do tego przeznaczone nie powinny byé¢ dotado- . . . R ,
— wywane. Zaprojektowany specjalnie dla dzieci, aby mogty zdoby¢ praktycz-
4. Wibz nowe baterie na wskazane misisca upewniciqc s, e biegu- ne do$wiadczenie w programowaniu, montazu elektroniki i umiejet-
'é ny (+/-) baterii sq umieszczone w odpowiednich kierunkach. .. b k
% 5. Tylko baterie jednego typu mogq by¢ jednoczeénie uzywane. nosci ro OT\/ I
6. Nie wklada¢ réznych rodzajéw baterii. Wlek 8+
7. Baterie powinny by¢ poprawnie umieszczone w przedziale bateryjnym.
***o 8. Wyczerpane baterie powinny byé¢ natychmiast usuniete. a
9. Nie uzywa¢ jednoczesnie starych baterii z nowymi. %\ Samouczek
nowa szkofq 10. Nigdy nie powodowaé zwaré biegunéw baterii. 8 o ; . .
ul. POW 25, 90-248 tédz, 11, Nalezy zachowac opakowanie lob/i nsirukce. Zawierajq one wazne S Ten samouczek pokaze Ci, jak ztozy¢ samochéd. Jedli cheesz dowie-
inf i by¢ przyd todci. . . . . . .
www.nowaszkola.com ormac]e mogace bye praycane w preyezlofd > dzie¢ sie wiecej, skorzystaj z Google — jest to doskonate miejsce do
tel. (42) 630 17 28, 12. Uzytkowanie niezgodne z zaleceniami zwalnia producenta od odpo- = . . L. . ..
(42) 630 04 88, fax: (42) 632 73 28 wiedzialnosci za ewentualne szkody. 2} nOUkl | pOSZUk|WOﬂ|O |nSp| rOC| I.



Zawartos¢ zestawu

L ———
modut Bluetooth )Y modut czuLnika

- ..
komora bateri — ultradzwieku z uchwytem
~ T T e~ karta rozszerzen 10

plyta gtowna R ’ '
UNOR3 — =i ~——— serowomechanizm 5690

) gorna akrylowa obudowa
iy N —
silnika L298N —

silnik produ i
statego ¢

*— modut $ledzenia linii

dolna akrylowa
opony obudowa

Uwaga! Przed odpakowaniem zestawu sprawdz, czy zgadza sie ilos¢
wszystkich jego elementéw i czy poszczegdlne elementy nie sq uszkodzone.

Zt6z Smart Robota krok po kroku

Uwaga: usun folie ochronng przed montazem!

Propozycje lekeji z zestawem:

1. Wpraw samochéd w ruch.
2. Potgcz samochéd z Bluetooth.

3. Uzyj pilota na podczerwien.

4. Omijaj samochodem przeszkody.

5. Sledz samochodem linie.




@ 2x nokretki M3
€ 1x blok aluminiowy

B 1xsilnik pradu statego

@ 2x ruba szesciokgina M3*30
uiyi D, €3 i €D z torby z etykietq ,FOR MOTOR” (do silnika)

2 R @ 6 x miedziany cylinder M3*40 . )
€ 12 x szesciokgina $ruba M3*10 (1] Y AR ..

uiyj ()i €3 2 torby z etykietq ,FOR ACRYLIC BASEPLATE"

llg

@ 1 x akrylowa obudowa
2x $ruba szesciokgtna M3*10
uiyj 9 z torby z etykietq , FOR MOTO” (do motoru)

n 4 x opona
4 x $ruba krzyzowa
uiyj €D z torby z etykietq , FOR TIRES"

@ "
@ 4x éruba szesciokging M3*14
1x sterownik silnika L298N
4x podktadka separacyjna

., L @ 4x nakretka M3
wkreé $ruby w otwory w biatej ramie i €8, € €3 2torby 7 etykietq FOR UNO, L298"
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Zwrde uwage na kierunek modutu silnika [298N.

o
I |

@D 4x sruba szesciokgina M3*7
€ 4x miedziany cylinder M3*4+6
B 1x modut dedzenia linii

@ 4x nakretka M3

viyj D, €3 i @z torby

7 etykietq ,FOR LINE TRACEING”

potacz L298N z plytq gtowng

potaez czujnik Sledzenia linii z ptytq gtowng

@ 1 x karta rozszerzen 10

B 3 x szesciokgtna éruba M314
1 x plyta gtéwna UNOR3
@ 3 x podktqdka separacyjna
B 1 x akrylowa obudowa

0 3 x nakretka M3

viyj 8, €3 i € z torby z etykietq ,FOR UNO, L298N"

@ 1x modut Bluetooth
Zwrde uwage na przedniq i tylng sfrone akrylowej obudowy podczas
montazu.
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pofqcz komore baterii z plytq gtowng

pofqez L298N z plytq gfowng

€D 2 x Bateria 18650

B 4 x érubka krzyzowa M3*10
1x komora baterii

@D 4 x nokretka M3

uzyj €3 i @ z torby z etykietq
FOR CELL BOX"

@ 2 x nokretka M2

€31 x serwomechanizm 5690

B 3 x szesciokgtna éruba M3*10

@1 xplytka

2 x krzyzowa $rubka M2*10

O 3 x nokretka M3

viyj 8, 6, B i @ 2 torby z etykietq ,FOR ULTRASONIC"



kabel microservo 3P

©° o J
o kabel L298N 6P
" i kabel L298N 2P
° kabel modutu ¢ledzenia

linii 5P

@ 4 x nakretka M1.6

B 1 x uchwyt modutu czuinika uliradzwigku

1 x modut czujnika ultradiwigku

@ 4 x srubka krzyzowa M1.6*8

UZy) &8 i @ 2 torby z etykistq ,FOR ULTRASONIC”

Uwaga: VWV kolejnych krokach, niekiére kable muszq przejs¢ przez fen otwér.

potqez serwomechanizm z plytq gfowng

€D 1 xwhret samogwintujgey M2°4 Uwaga: Schemat okablowania przedstawia tylko okablowanie odpo-
uiyi @ 2 torby z etykietq_,FOR MICRO SERVO” wiedniego modutu pokazanego na zdjeciu.
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