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OSTRZE¿ENIA! 
1. Produkt edukacyjny prze zna czo ny jest dla dzie

ci po wy ¿ej 8 lat. Zawiera małe elementy 
– ryzyko za dła wienia, zawiera baterie – ryzyko 
zatrucia, urządzenie elektryczne – ryzyko po ra
żenia prądem

2. Do u¿yt ku pod bezpoœrednim nad zo rem oso by 
do ros ³ej

3. Ba te rie, któ re nie s¹ do te go prze zna czo ne nie po win ny byæ do ³a do
wy wa ne.

4. W³ó¿ no we ba te rie na wska za ne miej sca upe wnia j¹c siê, ¿e bie gu
ny (+/) ba te rii s¹ umie szczo ne  w od po wie dnich kie run kach.

5. Tyl ko ba te rie jed ne go ty pu mo g¹ byæ je dno czeœ nie u¿y wa ne.

6. Nie wk³a daæ ró¿ nych ro dza jów ba te rii.

7. Ba te rie po win ny byæ po pra wnie umie szczo ne w prze dzia le ba te ryj nym.

8. Wy czer pa ne ba te rie po win ny byæ na tych miast usu niê te.

9. Nie u¿y waæ je dno czeœ nie sta rych ba te rii z no wy mi.

10. Ni gdy nie po wo do waæ zwaræ bie gu nów ba te rii.

11. Na le ¿y za cho waæ opa ko wa nie lub/i in struk cjê. Za wie ra j¹ one wa¿ ne 
in for ma cje mo g¹ ce byæ przy dat ne w przy sz³o œci. 

12. Użyt ko wa nie nie zgod ne z za le ce nia mi zwal nia pro du cen ta od od po
wie dzial no œci za ewen tu al ne szko dy.

Zużyty sprzęt 
elektryczny 
i elektroniczny (WEEE)

Robot Smart Robot 
Car Uno R3 
VR 0007
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Smart Robot Car to zestaw edukacyjny kompatybilny z Arduino IDE. 
Zaprojektowany specjalnie dla dzieci, aby mogły zdobyć praktycz
ne doświadczenie w programowaniu, montażu elektroniki i umiejęt
ności robotyki.

Wiek 8+

Samouczek

Ten samouczek pokaże Ci, jak złożyć samochód. Jeśli chcesz dowie
dzieć się więcej, skorzystaj z Google – jest to doskonałe miejsce do 
nauki i poszukiwania inspiracji.

Wiek
 8+
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Zawartość zestawu

moduł Bluetooth

komora baterii

płyta główna 
UNO R3

moduł sterownika 
silnika L298N

silnik prądu 
stałego

opony

moduł czujnika 
ultradźwięku z uchwytem

karta rozszerzeń IO

serowomechanizm SG90

górna akrylowa obudowa

moduł śledzenia linii

dolna akrylowa 
obudowa

Uwaga! Przed odpakowaniem zestawu sprawdź, czy zgadza się ilość 
wszystkich jego elementów i czy poszczególne elementy nie są uszkodzone.

Złóż Smart Robota krok po kroku

Uwaga: usuń folię ochronną przed montażem! 
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Propozycje lekcji z zestawem:
1. Wpraw samochód w ruch.
2. Połącz samochód z Bluetooth.
3. Użyj pilota na podczerwień.
4. Omijaj samochodem przeszkody.
5. Śledź samochodem linię.
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1  6 x miedziany cylinder M3*40
2  12 x sześciokątna śruba M3*10

użyj 1  i 2  z torby z etykietą „FOR ACRYLIC BASEPLATE”

1  4 x opona
2  4 x śruba krzyżowa

użyj 2  z torby z etykietą „FOR TIRES”

3

1  2x nakrętki M3
2  1x blok aluminiowy
3  1x silnik prądu stałego
4  2x śruba sześciokątna M3*30

użyj 1  , 2  i 3  z torby z etykietą „FOR MOTOR” (do silnika)

1  1x akrylowa obudowa
2  2x śruba sześciokątna M3*10

użyj 2  z torby z etykietą „FOR MOTO” (do motoru)

wkręć śruby w otwory w białej ramie

1  4x śruba sześciokątna M3*14
2  1x sterownik silnika L298N
3  4x podkładka separacyjna
4  4x nakrętka M3

użyj 1  , 3  i 4  z torby z etykietą  „FOR UNO, L298N”
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Zwróć uwagę na kierunek modułu silnika L298N.

1  4x śruba sześciokątna M3*7
2  4x miedziany cylinder M3*4+6
3  1x moduł śledzenia linii
4  4x nakrętka M3

użyj 1  , 2   i 4  z torby 
z etykietą „FOR LINE TRACEING”

Zwróć uwagę na przednią i tylną stronę akrylowej obudowy podczas 
montażu.

1  1 x karta rozszerzeń IO
2  3 x sześciokątna śruba M314
3  1 x płyta główna UNOR3
4  3 x podkłądka separacyjna
5  1 x akrylowa obudowa
6  3 x nakrętka M3

użyj 1  , 4   i 1  z torby z etykietą „FOR UNO, L298N”
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połącz L298N z płytą główną

połącz czujnik śledzenia linii z płytą główną

1  1x moduł Bluetooth
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połącz moduł czujnika ultradźwięku z płytą główną

połącz komorę baterii z płytą główną

połącz L298N z płytą główną
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1  2 x Bateria 18650
2  4 x śrubka krzyżowa M3*10
3  1x komora baterii
1  4 x nakrętka M3

użyj 2  i 4  z torby z etykietą 
„FOR CELL BOX”

1  2 x nakrętka M2
2  1 x serwomechanizm SG90
3  3 x sześciokątna śruba M3*10
4  1 x płytka
5  2 x krzyżowa śrubka M2*10
6  3 x nakrętka M3

użyj 1  , 3  , 5  i 6  z torby z etykietą „FOR ULTRASONIC”
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1  4 x nakrętka M1.6
2  1 x uchwyt modułu czujnika ultradźwięku
3  1 x moduł czujnika ultradźwięku
4  4 x śrubka krzyżowa M1.6*8

UŻYJ 1  i 4  z torby z etykietą „FOR ULTRASONIC”

1  1 xwkręt samogwintujący M2*4
użyj 1  z torby z etykietą „FOR MICRO SERVO”
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kabel microservo 3P
kabel L298N 6P
kabel L298N 2P
kabel modułu śledzenia 
linii 5P

Uwaga: W kolejnych krokach, niektóre kable muszą przejść przez ten otwór.

Uwaga: Schemat okablowania przedstawia tylko okablowanie odpo
wiedniego modułu pokazanego na zdjęciu.

połącz serwomechanizm z płytą główną


