B Wydaj polecenie gtosowe, np. ,jedz do przodu przez 5 sekund”.

B Uwaga: Po uruchomieniu system domyslnie znajduje sie w trybie pojedynczego
dialogu. Aby przetgczy¢ sie miedzy trybem dialogu pojedynczego i ciagtego,
powiedz: ,Przefqcz na tryb dialogu (ciagtego/pojedynczego)”.

Inteligentna Interakcjo Glosowa (Intelligent Voice Interaction) Definicja W trybie infe-

rakcji Al AlRobot obstuguje naturalny dialog oparty na mowie, pozwalajgc uzytkow-

nikom zadawa¢ pytania lub sterowaé urzgdzeniomi za pomocq polecen konwersa-
cyinych.

Przewodnik po poleceniach

B Status urzqdzenia: Sprawdz aktualny status urzqdzenia (poziom baterii / stan
tadowania / sita sygnatu Wi-Fi / poziom gtoénosci)

B Wizja: Zobacz, co jest z przodu

B Wolne pytania i odpowiedzi (Q&A]: Zapytaj jak robot sie dzi§ czuje, o czas,
kulture, geografie, muzyke, itp.

Zuzyty sprzet elektryczny i elektroniczny (WEEE)
OSTRZEZENIA!

. Produkt nie jest przeznaczony dla dzieci
w wieku ponizej 3 lat. Zawiera mate elementy

***® - ryzyko zadtawienia.
2. Do uzytku pod bezposrednim nadzorem osoby

k i dorostej.

nowa szkoia i 3. Nalezy zachowa¢ opakowanie lub/i insfrukcje.
POW 251 90-248 LOdzl P°|°nd Zawierajq one wazne informacje moggce byé
www.nowaszkola.com

tel. (42) 630 17 28,

(42) 630 04 88, fax: (42) 63273 28

przydatne w przysziosci.
4. Uzytkowanie niezgodne z zaleceniami zwalnia producenta od odpo-
wiedzialnoéci za ewentualne szkody.
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NS9401 — Al Robot

Ns9402 — Chwytak

NS9403 — Mata miasto przysztosci
NS9404 — Mata trawa

NS9405 — Mata suchoécieralna
NS9401W — Edukacyine karty pracy

Zestawy

NS9400 — Zesfaw programisty
Ns9410 — VWyspa matego programisty
Ns9411 — Wysoka wyspa programisty

Robot posiada wbudowany,
przedni mikrofon z redukeig
szumdw, pofqczony z lokal-

nymi i chmurowymi silnika-

mi rozpoznawania mowy.

Doktadnie rozpoznaje polecenia

w wielu dialektach. Uzytkownicy
mogq kontrolowa¢ podstawowe

ruchy robota — takie jak start, sfop,

obrét i regulacja predkosci — po
prostu za pomocq polecen gloso-
wych. System obstuguje réwniez
konfigurowalng biblioteke pole-
cen, umozliwiajac elastyczng roz-
budowe dla réznych projekiéw.




Jak zbudowany jest Al Robot?
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. Kamera Al

. Wyswietlacz LED

. Mechaniczny chwytak

. Port rozszerzen GROVE

. S5-kanatowy czujnik koloru i szarosci

. Glosnik

. Przycisk wylqczania/wigczania kamery
. Wejscie USB-C

. Programowalne $wiatto tylne

. Naped ggsienicowy

. Przyciski funkcyjne

. Wejscia rozszerzen na klocki konstrukeyjne
. Mikrofon

Zasady zachowania

Bqdz interaktywna — zadawaj pytania, nie wygtaszaj wyktaddw.

Dbaj o bezpieczenstwo — promuj warfoici etyczne i wspétprace.

Uzywaj metafor robotycznych (np. ,Moj procesor az mruczy z radoscil”).
Koryguj btedy dzieci w sposob delikatny i wspierajacy.

Szczera rozmowa rozwigzuje wiele probleméw. Kiedy dzieciom jest smutno powinny
porozmawia¢ z rodzicami, nauczycielem, lub z kolegq czy kolezankg.

Przewodnik po poleceniach

B Kontrola ruchu: jedz do przodu/do tytu (... sekund/cm), skre¢ w lewo/w prawo |...
sekund/sfopni)

B Kontrola urzqdzen peryferyjnych: Port (1/2/3/4) chwytak (otwérz/zamknij),

B Sledzenie linii: Rozpocznij automatyczne $ledzenie linii, Zatrzymaj automatyczne
$ledzenie linii

B Kontrola dzwigku: Usiaw aktualng gto$noéé na (0-100)

Uwagi

B Polecenia ruchu: Unikaj uzywania polecen typu ,ciqgle jedz (do przodu/do
tytu/w lewo/w prawo)’, poniewaz ciggly ruch moze powodowaé¢ bledy w roz-
poznawaniu i by¢ trudny do zatrzymania. Jesli uzyto tego polecenia, mozesz
nacisngé $rodkowy przycisk, aby zatrzymaé ruch.

= S$ledzenie linii: Podczas sterowania $ledzeniem linii za pomocq glosu, nacisnij
$rodkowy przycisk zasilania, aby zatrzymaé éledzenie.

Kroki uzytkowania
B Przelgez robota w tryb XiaoZhi Al (pomin ten krok, jesli zostat juz przetgczony).
® Wigcz Al Robot.

B Aby robot wystuchat komendy nalezy nacisnq¢ $rodkowy przycisk zasilania na
gorze robota i poczekaé az jego oczy zaczng migac.

N
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B Po zapisaniu ustawien i ponownym uruchomieniu urzqdzenia nowa konfiguracia
16l zacznie obowigzywaé natychmiast.

Configure Role BRIAESBE

Role Template
atzR 1eF English Tutor FEINBH TBEBABAE

Assistant Name
Krysia

Dialogue Language Voice Role
Polish B4 / kobiecy glos <&

Role Introduction “ Al Optimize
Tozsamost i Rola: ;
Nazywasz sie Krysia. Jestes i robotem edukacyj proj do wspierania dzieci w nauce.
Twoim celem jest ie p j atmosfery w Klasie oraz rozbudzanie pasji do technologii
Osobowosé: u

P
856 / 2000

Memory Type ~ No Memory

Language Model
Xiaozhi Lite

After changing the model, it's recommended to clear the memory for better experience

Tozsamos$é Al Robota

Nazywasz sie Krysia. Jeste$ inteligeniym robotem edukacyjnym zaprojekiowanym
do wspierania dzieci w nauce. Twoim nadrzednym celem jest budowanie pozytywnej
atmosfery w klasie oraz rozbudzanie pasji do technologii.

Osobowo§é

Przyjazna i opiekuiicza: Uzywasz cieptego, prostego jezyka dostosowanego do dzie-
ci. Unikasz trudnego zargonu, chyba ze go wyjasniasz.

Cierpliwa: Motywuijesz do probowania po porazkach. Uzywasz zwrotdw: ,Sprobujmy
jeszcze raz!”, ,Swietny pomyst!”.

Lojalna: Prezentujesz postawe eksperta w dziedzinie jako$ci wyposazenia szkolnego.

Edukacja i programowanie
B Twojq gtéwng funkcjq jest nauka kodowania i programowania.

B Wyijasniaj pojecia takie jak: algorytm (wzor), pefla (powtarzanie), instrukcja (pole-
cenie| oraz debugowanie (naprawianie bledow).

B Angazuj dzieci w interakcje: ,Jakq komende mam teraz wykonac?”, ,Utézmy kod
mojego tancal”.

B Pokazuj, ze programowanie fo narzedzie do rozwigzywania probleméw i kreatyw-
nej zabawy.
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Instrukcja sktadania kolorowych klockéw do chwytania




Lista elementéw

Al Robot
_—
Mechaniczny chwytak

Jest dostepny jako osobny produkt NS9402

lub wehodzi w sktad zestawdw.

EEPEREEER R
HEER

B Elsr

Karty do rozpoznawania

l———

oen

TTTT
2]
o
Q

Dwustronna mata do Ai Robota

\ )

Przewdd Grove

v

»,

Czujnik ultradzwiekowy

Zestaw klockéw konstrukeyjnych

. =

Przewdd USB-C

B Wybierz wersie Open-Source [Open-Source Version).

Device Access Agreement

Open Source Official Version

urrent Version)

Free Access:
Core features available for free
access

Learning Only: Full Speed Connection
Not for commercial, production or
profit scenarios

Basic Performance:
May experience delays o reduced
speed during peak hours

Functional Limitations:
Some advanced featufes réatire
commerciallicense

Start Using

Pojawienie sie tego interfejsu oznacza, ze XiaoZhi zostat pomyélnie skonfigurowany.

Fw— o/ Agonts

liied
ICRobot |« Online
Voice Role: iZi/\a

Language Model: Qwen3 235B (Fast)
Recent Chat: Unknown

MAC address: 10:20:****ba:dd 0
Last conversation: %

Firmware version: 1.7.4
Configure Role  Speaker Recognition P

OTA:
Chat History | Manage Devices (1)

Po zakoniczeniu konfiguracii, przy kolejnym uzyciu wystarczy wigczyé urzadzenie
- nie ma potrzeby powtarzania procesu konfiguracii [pod warunkiem, ze opro-
gramowanie XiaoZhi nie zostato zastgpione standardowym oprogramowaniem
sprzetowym).

Uwaga: Jedli urzadzenie zostato juz przypisane do konta uzytkownika, a Ty chcesz
zmieni¢ przypisanie, najpierw usuf urzqdzenie z konfa aktualnie przypisanego
uzytkownika.

Konfiguracja tozsamosci Al Robota (Role Configuration)

Funkcja ta umozliwia uzytkownikom tworzenie spersonalizowanych ustawien dla
asysfentow glosowych.

Uzytkownicy mogq dostosowaé imie asystenta, jezyk, styl gtosu i profil osobowo-
éci, aby opracowaé unikalne podeijécie do komunikacji i cechy charakteru.
Wybierajgc rézne szablony rél (takie jak nauczyciel angielskiego itp.) i faczac je
z modelami glosowymi oraz jezykowymi, uzytkownicy mogq szybko tworzy¢
infeligentnych asystentéw dostosowanych do konkretnych scenariuszy.
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Panel sterowania (Control Panel)
m Kliknij link do strony: https://xiaozhi.me/, aby wejs¢ do konsoli.

B Zarejestryj sig, wprowadzajqgc swéj numer felefonu komérkowego i kod weryfika-
cyiny, lub poprzez konto GOOGILE.

XiaoZhi Al

eeeeeeeeeeee

n

B Kliknij Dodaj urzqdzenie [Add Device). = W tym momecie nalezy wpisaé 6 cyfro-
wy kod podany przez robota — Jedli nie pamietasz kodu uruchom ponownie robo-
ta i poczekai.

Add Device

* Verification Code:

Al Robot posiada dwa tryby:

1. Standardowy — programowanie za pomocq aplikacji ICREATECODE

2. Asystent Al XIAOZHI — sterowanie za pomocq glosu [szczegdtowe oméwienie
konfiguracii asystenta Al jest opisane w oddzielnej instrukgji)

Al Robot fabrycznie ma wgrane standardowe oprogramowanie. Cheqc je zmieni¢,
lub zaktualizowa¢ nalezy podigezy¢ Al Robota do komputera za pomocg USB,
a nasfepnie w aplikacji ICREATECODE wybra¢ ikone oprogramowania

® o

Iereae@ads Khovot [ powa (D) e prometom prognm | Projek

= ~e »
°
®
L] -
> O ——— y
@ m I ﬁ © Wagrywanie Semare - KresteCode Bets 0215 *
° Wt Standarde
S BT ] ardowa wersf oprogramovania:
® | Lokalne oprogramowanie(1.1.0) -
sdl:: ~ 0 0 s
o D)
p—-
o (Chal i) I —

Uruchomienie

Weisnij i przyfrzymaij przycisk wigczo-
nia przez 2 sekundy. Tylne $wiatto sie
wigczy, a przedni ekran wyswielli oczy



Wybér programu

Robot ma wbudowane 5 programéw. Po uruchomieniu mozesz zmieniaé program
klikajac przyciski po lewej i prawej stronie. Nastepnie naciénij przycisk wigczania,
aby uruchomi¢ wybrany program.

iCROZOT

1. Robot
podqzajqcy za linig

el 4m0l4'l'l'1'l'l-l'“«~lil

Wprowadzenie do programu:
Po uruchomieniu robot prze-
chodzi w tryb $ledzenia
czarnej linii. Umies¢ Al
Robota na czame;j linii i ob-
serwuj jego droge.

Recognition Result 1: Turn left 50
degrees

2. Robot rozpoznajqgcy
kody QR

Wprowadzenie do programu: Al Robot
wykonuje odpowiednie dziatania na
podstawie rozpoznanych kodow
AprilTag:

B Jedli strona nie otworzy sie automa-
tycznie, otwérz przegladarke i wpisz
http://192.168.4.1, aby uzyska¢

dostep do strony konfiguracii sieci.

g A 19216841 C
WiFi B

o i

¢ + B =

nazwe Wi-Fi (SSID) i hasto.

B W niebieskiej sekcji ponizej wybierz
swojq dostepng sie¢ Wi-Fi (SSID).

B Po wybraniu wprowadz hasto WiFi.

B Mozesz réwniez recznie wprowadzié

FHY Wi-Fi

SSID:

=1

MTEFIRESE 2.4G Wi-Fi:

NERHNEBARE (47 dBm) @
xf12345678 (-49 dBm) (@

RSB ANF (-65dBm) @
xf12345678 (-70 dBm) @
TRBBNBASE (71 dBm) @
DIRECT-JHMYDTKVHBOIOf (-72 dBm) j

Po wprowadzeniu nazwy i hasta Wi-Fi kliknij 09:58

JE$E (Polgcz).

Po pomyslnym potaczeniu interfejs przekierv- | < Captive Wi-Fi Cancel
je Cie — poczekaij cierpliwie na ponowne

uruchomienie urzqdzenia.

Uruchom ponownie urzqdzenie.

Po ponownym uruchomieniu urzgdzenie
wypowie swoéj Kod Urzgdzenia (Device
Code): [np.:123456) (Zaloguij sie do panelu

sterowania, aby doda¢ urzqdzenie, i wpro-

wadz kod weryfikacyjny 1234506).

Pamietaj, aby zapisa¢ lub zapamieta¢ wypo-
wiedziany kod, poniewaz bedzie on

potrzebny péznie;.

Jesli nie zdqzytes ustysze¢ Kodu Urzqdzenig,
po prostu uruchom urzqdzenie ponownie
- po wigczeniu wypowie on kod jeszcze raz.

192.168.4.1
Xiaozhi-BAD4

BERE 1 VEER

Device will restart in 1 seconds
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Krok 2: Dokoncz konfiguracie XiaoZhi Al B Gdy robot wykryje liczbe 0, skreca w lewo o 90°.
B Gdy wykryje liczbe 1, cofa sie o 10 em.
- _— : T m . ! _
\/\/yblerz'l potqcz sie z ,,XIOOZhIH Gdy yrzqdzenle zosfanie W’chzong, USJIY' Gy wykryie liczbe 2, jedzie do przodu o 10 cm.
[Identyfikator urzqdzenia] szysz: ,Wchodzenie w tryb konfiguracii
(Identyfikator urzqdzenia to 4 sieci.” B Gdy wykryje liczbe 3, odiwarza dzwiek dzwonka rowerowego.
oslainie znaki adresu MAC g o140 Ustawienia felefonu - Wi, B Gdy wykryje liczbe 4, odtwarza dzwiek syreny policyinei.
umieszczone na spodzie robotal. o ,
B Gdy wykryje liczbe 5, odiwarza dzwiek klaksonu samochodowego.
09:49 @ B Gdy wykryje liczbe 6, odtwarza dzwiek syreny karetki pogotowia.
< Settings 2l B Gdy wykryje liczbe 7, odtwarza dzwigk gwizdka pociggu.
B Gdy wykryje liczbe 8, odtwarza dzwiek miauczenia kota.
= B Gdy wykryje liczbe 9, skreca w prawo o 90°.
Wi- 3. Robot transporter (Wymagany zamontowany chwytak)
Connect to Wi-Fi, view available networks, Xiaozhi-BAD4 =0
and manage settings for joining networks = o
aid eattiy Hitshots. Leam mare... B Po potgczeniu Twéj telefon automatycznie
ofworzy strone konfiguracii sieci. (Jesli nie
Wi-Fi [ @) otworzy sie automatycznie, przejdz do
y _ Kroku 4).
v XRERNRARE i=0
Low Data Mode 09:53 an
NETWORKS Captive Wi-Fi Cancel
NULL 8@ WiFiRE  EEET =
Xiaozhi-BADA =0 Fiff) Wi-Fi
SSID:
Other...
B
=
Ask 10 JOINdMGIMEEk S Ask

MTFESIFRESE 2.4G Wi-Fi:

TRBSBANE (47 dBm) @ H s sosoo i
xf12345678 (-49 dBm) @
LRBRISNBALHE (-65dBm) @
xf12345678 (-70 dBm) @
SRIEEANE (71 dBm) @
DIRECT-JHMYDTKVHBOIOf (-72 dBm) @
RRBENBABHE (75 dBm) @
RFTERIFNEBANA (-76 dBm) @
TREHNHABE (77 dem) @ chwyé > skre¢ w lewo > jedz do przodu > skre¢ w lewo - jedz do przodu

SEMEIAANN (2510 @ > skre¢ w prawo > jedz do tylu > pus¢,
MERCURY_6AT0 (-90 dBm) @

Woprowadzenie do programu: Al Robot uruchamia kamere i przemieszcza sig do wy-
znaczonej pozycji w celu zlokalizowania kodu AprilTag (pozycja docelowal.

Jedli rozpoznana wartoé¢ kodu AprilTag wynosi 1, robot wykonuje nastepujgeq se-
kwencije dziafan:

umieszczajqe obiekt w wyznaczonym obszarze granicznym.




4. Robot zdalnie sterowany m Kliknij opcie oprogramowania sprzgfowego XiaoZhi Al.

§ Worywanie firmware - ICreateCode Beta 0.2.15 X @ Wgrywanie firmware - ICreateCode Beta 0.2.15 X

Wybierz port szeregowy Wybierz port szeregowy

coM11 < coM1 v

: : Aktualna wersja oprogramowania:
Aktualna wersja oprogramowania:

Aktualna wersja oprogramowania
Aktualna wersja oprogramowania:

Standardowa wersja Wersja XiaoZhi
Wersja XiaoZhi i .

p!

Standardowa wersja
<IN

Lokalne oprogramow: v | v200 v
Lokafhe oprogramow: v Lokalne oprogramow: v —

xiaozhi

Lokalne oprogramowanie(1.0.0)
| vio0o0

B Podczas procesu wgrywania oprogramowania wyséwielli sie strona postepu.

»

Woprowadzenie do programu: Aplikacja mobilna fqczy sie z robotem Al Robot za
pomocq Bluefooth. Sterowanie robotem Al Robot odbywa sie z poziomu aplikacii.

Kroki obstugi:

a. Polqgcz wigczonego robota AlRobot z aplikacjg — szczegdfowy opis potqczenia
znajduje sig w trybie Bluetooth (BT).

b. Naciénij przycisk A/B na robocie Al Robot, aby przetgczyé sie na program <4>,
a nastepnie go wybraé.

c. Steruj ruchem robota Al Robot za pomocq zdalnego sterowania Bluetooth w aplikacii.

5. Robot sterowany dzwigkiem

) - B Po zakoAczeniu wgrywania pojawi sie powiadomienie — do tego czasu nie uzywaj
" komputera.
( -
- ")
- 7 L:/7/

_:’;

-~

-
=

Woprowadzenie do programu: Gdy robot wykryje, ze poziom dzwieku przekracza
ustawiony prog 65, wykonuje akcje jazdy do przodu przez jedng sekunde.

8 17




Jak korzystaé z XiaoZhi Al

Krok 1: Przetqcz Al Robot w tryb XiaoZhi Al.
B Wybierz urzqdzenie — wybierz Al Robot.

imssocssn @) - - '
- r‘\ﬁ
- O] a
a
| & ; © 0

& Kostumy €0 Diwigki

Rozpoznawanie Znakéw Drogowych

B Uzyj kabla USB, aby podtqczy¢ komputer do AlRobot (urzgdzenie moze by¢
wylfqczone).

B Wybierz port USB, do kidrego podtqaczony jest kabel danych.

&5 Warywanie firmware - ICreateCode Beta 0.2.15 x

Wybierz port szeregowy

l coMm11 V‘

COM - wybierz

uaina wersja Oprograrngwania:

Lokalne oprogramow: v

Aktualizuj

Lokalne oprogragow: v

Aplikacja na komputer (Windows)

Robot moze by¢ programowany z pomocg platformy online
lub aplikacji pobranej na urzadzenie. Wersja przegladar
kowa: https: //icreatecode.icrobot.com/editor.himl

Wersja do pobrania:

Al ROBOT WINDOWS &

Tytut -

ICreateCode Beta 0.2.15.zip

Aplikacja

na urzgdzenia
mobilne
(Android)

Wersja do pobrania:

O 0

tgcznosé z aplikacjq i zmiana trybu potaczenia

Poza wgranymi na start piecioma programami mozemy programowaé robota za
pomocq aplikacji. W tym celu musimy potqczy¢ robota z aplikacjq na komputerze/

urzadzeniu mobilnym lub z platformg online.

Robot wspiera trzy bezprzewodowe metody pofqczenia: STA, AP, BT

STA (station) — robot tqczy sie z istniejgcq siecig wifi. Wspiera fo szybkie potgczenie
za pomocqg zeskanowania kodu QR kamerg robota. Ten tryb jest odpowiedni do
aplikacji wymagajacych potaczenia z infemefem takich jak zdalne sterowanie, lub

inferakcja z ustugami chmurowymi.




1. Uruchom HOT-SPOT na swoim urzgdzeniu

(=] 9: [CD)]
Napisy na zywo Tryb nocny Hotspot mobilny #
L]
® > =)
Udostepnianie w Wyswietlacz nny ek
poblizu przewodowy
O ®
P — =00
@ 100% ]
:ntraciauwaar O EET IR RS FT00%

2. W aplikacji Wybierz tryb , WI-Fl WEACZONE”

Nastepnie wpisz dane swojego punkiu HOT-SPOT(dostepne w ustawieniach)

& Ustawienia
[ ]
L J

O swonagiéwna
o system

© Buetooth i urzadzenia
| @ Sieciinternet

J Personalizaca

B Aoikage

S oma

D coasijeryk

@ Granie

K Uratwionia dostepu

@ Prywatnot i zabezpieczenia

@® Windows Update

Q. Znajdz ustawienie

Siec i Internet > Hotspot mobilny

Udostepnij moje polqczenie intemetowe 2
Udosteprii przez

Oszczgdzanie energii

W praypadi biaku poac

Wiaéciwokei

Wiaiciwoici siec

Nazwe:
Hasto:
Pasmo:

Skanuj aby nawiazaé poaczanic:

Powiazana pomoc techniczna

2

Wi Fi

Sie Wi-Fi

Edyyj

@ open * robot camera
~

o Switch to color tracking mode

o Set tracking color  Blue »

B display

= 2|

Przyktadowy program:
Sledzenie koloru

i Static v display BEHEﬁ-

Target color located at  Left »

o Target color located

at Right »
ERL

Opis programu: Robof podgza ,wzro-
kiem" za $ledzonym kolorem

Potencjalne problemy i ich rozwigzania

Problem

Mozliwa przyczyna

Rozwiqgzanie

Urzqdzenie
sie nie uruchamia

Roztadowana bateria

Nataduj urzqdzenie

Stabe $ledzenie linii

Staba bateria ma wptyw
na czuto$é czujnikow

Nataduj urzqdzenie
minimum do 30%

Kamera lub mikrofon
nie dziata

Nie wigczona funkcja
kamery,/mikrofonu

Sprawdz czy przetgeznik
stuzqc do wigczania/wy-
tqczania kamery na dole
urzqdzenia jest wigczony

Polgczenie w trybie STA
nie dziala

Sie¢ nie wspiera 2,4GHz

Sprawdz czy hotspot
z komputera jest ustawiony
na 2,4GHz

Podczas aktualizacji opro-
gramowania nie wykrywa
podiqczonego urzqdze-

nia pod USB

Zepsuly przewdd
/brak sterownikéw

Wymief przewdd
/zainstaluj sterowniki

W 1rybie sterowania gto-
sowego Al robot wykonuje
tylko jedng komende

Chwilowe zerwanie
polgczenia z internefem

Uruchom ponownie
robota




Przyktad programowania robota za pomocq aplikacii sty e 8 e © B e [

P Podczas programowania robota AlRobot wspétpra-

vhen . cicke cuje on i komunikuje sie z oprogramowaniem
o Y —— ICreateCode za posrednictwem okreslonych potg-
6 » czen. )
;:,. Metody potqgczenia
R - e Migdzy AlRobot a platformg ICreateCode dostepne

0

moves forward ot (@) % power sq trzy fryby potgczenia bezprzewodowego:

22y

i hey wpamow » looser? then B Tryb Access Point (AP
B Tryb Station (STA)
B Tryb BT (bluetooth)

Instrukcje konfiguracji znajdujq sie w przewodniku
dotyczqeym konfiguracii trybu AP, BT i trybu STA.

Tryby programowania

Operacje programowania mozna wykonywaé 00
w dwoch trybach:
. B fryb interaktywny (online)
5, s - o @ o B fryb pobierania [download mode)
o koy dghtarow = loosan? then Aby korzysta¢ z funkeji kamery Al robot musi by¢
' w frybie ONLINE (potqczenie w irybie AP lub STA. 3. Po przejiciu w tryb STA wygeneruj kod QR z poziomu
Przyktadowy program: Robot sterowany przyciskami aplikacji nastepnie zeskanuj kod za pomocq kamery robota

z podgladem z kamery na zywo.

Opis programu: Sterowanie robotem odbywa sie za
pomocq przyciskow kierunkowych, a na scenie wy-
$wieflany jest widok z perspekiywy pierwszej osoby. R




AP [access point) — robot tworzy swoje wlasne wifi pozwalajac urzqgdzeniom takim BT (bluetooth) — zezwala na bezprzewodowe zdalne sterowanie za pomocq aplikacii
iak komputer/telefon potaczyé sie bezposrednio z wifi robota. Ten tryb jest idealny, mobilnej, lub programowanie robota z poziomu komputera
gdy nie mamy dostepu do stabilnej sieci wii.

Po przefqczeniu w tryb BT otwérz aplikacje mobilng, a nastepnie wyszukaj urzadzenie.

Lub:

B Pt it et 0215
lCrockegeds KRt [ powcz {3} PPk~ Prykedow Program | Projekt

Po przetqczeniu w tryb AP Kliknij w aplikacji ,WIFI", a nastepnie wybierz odpowied-
niego robota.
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Polaczone urzadzenia Bluetooth ICRobot.f5e8.
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